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同轴度误差测量的一种替代法 

当形状 谍燕很小町忽略不计时，本文介绍 

用测量径向跳动的方法测量『司轴度。 ． 

用打 嵌法 ([刳 In)测 鞋径 向跳动 (理想 

圆)时如图 1 所示。 为 转中心，o为人圆在 

最高点时的轴心位置．．u 为大 嘲在最低点时的 

轴心位置 ，则 j-- (d )／2，莨径向跳动值为 

6— 2J 

2 

用打 表法测 虽同轴度误 燕时如 阿 1 所 

示。取指示计读数的最大差值 (以上测量均 

在轴向截面内沿长度方向于若干位髭上进行)。 

由于零件旋转时两指示计指针转向相反且所转 

格值相等 ，所以当两指示计读数差值为最大时， 

必然有 A-- 6)／2，其同轴度误差值为 d一 

2一I 由此 可见两种测量方法所洲得的数值是相 

等的。 

在测量 ，【J还经常遇到基准 易体现的情 

况 ，如图 2所乐。若以轴 1和轴 4为基准进行 

测 量，一般所测得 的相对测昔基准的偏 移量 

1z、 与被测要素相对基准要索的偏移量 J的 

几何关系如闰 3所示。即 u为基准轴心，m为轴 

2在最高点时的辅心位置，∞为轴 3在最高点 

时的轴心位簧 、 轴 1和轴 4为壤准、零件 

旋转 一周 ，轴 2和轴 3的最商点成 一 角度时 ． 

可Ⅲ万工显 (Y5学分发头亦t，f)测出它的I可轴 

腹，其 体步骤如 ： 

轴 1 

3 

1．在万工显上用光学分度头装置顶住轴 1 

和轴 4的顶尖．装夹好被测件，然后把指示计 

表架放在万工显工作台上 

2．在立臂上安装指示汁．使其与轴 2表面 

棚接触 ，并把它调整至万 I：慢纵轴的正 E方。 

3．旋转零件测得径向跳动值为 2 ．同时 

记 轴 2在晟高点时的角度 巩。 

4．移动纵拖板使指示计与轴 3表面接触 ， 

用同法溯得径 向跳动误差值为 2 1 和角度 0a， 

则 

J— l+ l一 1̈1 cosO (1) 

同轴度值为 ：6--2．J。 

当 p一0o时，即轴 2，轴 3相对基准偏于唰 
一  

向，得 

J— lJ2一血 『 (2) 

则Ird轴度值为 d一21—2} 。 1。『。 

、 日一180。时，即轴 2、轴 3相对基准偏 于 

相反方向，得 

J一 H- (3) 

则同轴度误差值为 =2A--2 r J +也)。 

倒：如果图 3所测得的轴 2和轴 3的径向 

跳动值分别为 2A2—0．012ram，2A3—0．01 6ram， 

巩一331。5O， 一2lr50 ，’即 I2—0．006ram，出 

一 0—008ram，0--07一如一】20 ，将以 j 数据代入 

式 (1)得 } 

． 
一 0．012ram 
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川同轴度假 6—2．1—0．024ram 

从 l：侧 f_口』见径向跳动值是不等于同轴 

度误差值的。当圆度误蔗较大时，这种取代方 

法实际上相对地提高 J，零件的同轴度，当径向 

跳动值合格时，磷轴度误差值肯定不会超差。 

(常州市计量测试技术研究所 蒋晓崩) 

称重传感器的安装调整 

f~7tJJ， -．___一 r f华东电力试验研究所) |o 
摘要 文介绍 r电阻成娈式称重传媒器的安装、调整及为防 f上称重体 晃动或旋转用的几种限位 

一

、 称重传感器的安装 

1． 个传感器的安装 

传感器从受力方式可分为压式 和托式 

类，由十 州的受力方式具有 ：同的工作条件 

和技术要求． 此就有不同的安装方式和规定。 

(1) 式传感器 这种形式的传感器有 

1所示的 ‘利r不同的安装形式。 )为滚珠式底 

座传感器的譬装形式．安装时将它放置在带有 

凹形缺 I 1的底板 卜 其优点是 ：当秤体或其它 

酸备因温度彬响而伸缩．使其偏离受力巾心线 

时一可作水 f方向的位移定位 ．其位移量在± 

5ram 内 田此可在任何情况 F使传感器接受 

垂 苴力．保证称培准确度。( )为固定式底座传 

感器的安装形式．安装时将传感器放 置在i颗 

固定档牲 此要求使用在温度变化范围不 

丈的场合 ．j∈优 【1．【是能提高秤体的稳定性 ．而 

且安装调试，『便。存传感器安装时还应注意 ： 

1 

1)Jt头应由 20mm厚的铬钢制成．压头的 

底 碰加 工成圆弧，其半径应为传感器圆顶半 

径的 3倍以上，并应进行热处理以增加压头的 

硬度。固定板应用 45号钢制成．其厚度不得小 

于 20ram．安装时的水平度不应超出±0．5。。 

2)滚珠等移动部件应保持滑动 自如 ，不应 

有 死、锈蚀等现象 。 

3)为防止大电流流经传感器 ，应在传感器 

之间加装短路片 ，以防偶然的大电流流过而将 

苒烧坏。即使如此 ，在需要进行大量焊接时 ，最 

好还是将传感器卸_F．待工作结束后再将其安 

装好 。 

(2)拉式传感器 这类传感器 一般容量较 

小．通常在机械秤改造和电子皮带秤中用的较 

多．小容量料斗秤也可应用。由于拉式传感器 

的安装调整不便．因此不象压式传感器那样得 

到广泛应用。如果秤体是由两个以上的拉式传 

感器悬吊时，要特别提防因其中一个未受力另 
一

个受力太大超出额定负荷而损坏．因此要求 

进出料口处在秤体的中心。另外秤体结梅的刚 

性要好以防因震动等原因而影响称重准确度。 

2，数个传感器组合安装 ． 
一

台高准确度的电子衡器．几乎很少采用 
一

个传 感器，常有三个或三个以上的传感器来 

组成传感系统， 一方面是为了维持秤体本身的 

稳定．另一方面可增大称最吨位 。在由多个传 

感器构成的电子衡器中．除应合理选定传感器 

的负荷和正确安装外 ，还应注意 ： 
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